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Lo Tradicional vs La Tecnología

http://www.youtube.com/watch?v=-QWqr-7OJLE
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Contextualización del problema

21° Congreso de Ing. en Transporte, 2023

Transporte
y tráfico

Flujos
vehiculares

y peatonales

Obtención
de

Información

Confiabilidad 
de los datos
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Propósito

Evaluación en la precisión de conteos

Mejorar la precisión de los levantamientos

Recomendaciones para lograr buenos catastros
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Objetivos
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Específico

Objetivos

Evaluar la precisión de los conteos 
de tráfico automatizados

Presentar recomendaciones para 
aumentar la precisión de estos

Proporcionar recomendaciones 
metodológicas para el conteo 
automatizado de flujos de 
vehículos y peatones, utilizando 
cámaras y visión por computadora

General
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Metodología
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DataFromSky

21° Congreso de Ing. en Transporte, 2023

http://www.youtube.com/watch?v=V2dcwekGOgo


Rotonda
Grecia

Conteo y 
clasificación

Colores de
trayectorias
según destino
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http://www.youtube.com/watch?v=XzScuLQUptk


Rotonda
Grecia

Detenciones

Cada vehículo
tiene su 
propio
cronómetro,
se activa al
detenerse

21° Congreso de Ing. en Transporte, 2023

http://www.youtube.com/watch?v=Jx-z8UToDU0


Rotonda
Grecia

Velocidades

Velocidad
instantánea de
cada vehículo

Colores según
velocidad
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http://www.youtube.com/watch?v=xLSlX35nL8M


Rotonda
Grecia

Conflictos

Proximidades y
trayectorías
en ruta a
colisionar
si alguno de 
los vehiculos
no cambia su
velocidad
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http://www.youtube.com/watch?v=2c_mdwEz-As


Condiciones y parámetros de análisis

Ubicación y 
posicionamiento de 

las cámaras

Resolución y calidad 
de los videos 

obtenidos

Configuración de los 
accesos de entrada y 

salida

Comparación de las 
bases de datos

Análisis visual de 
eventos

Categorización de los 
vehículos



Casos de Estudio
21° Congreso de Ing. en Transporte, 2023

  1         2         3         4

Estación Central
Tipo de cámara: Fija

Punta Arenas
Tipo de cámara: Fija

Ñuñoa
Tipo de cámara: Fija y Dron

Las Condes
Tipo de cámara: Dron



Resultados
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Caso 1: Estación Central

https://docs.google.com/file/d/1RMKcQ-J3uQCP98SvoByx5ksl-2d-VsOu/preview
https://docs.google.com/file/d/1ig9-oVRaRgYw-ZuU3aTxxd74WUyr-SNw/preview
https://docs.google.com/file/d/10w8uQJDHpsK6yhvvr0foTY80WklzYobH/preview
https://docs.google.com/file/d/1NWZuKqgpbeQVk5Od1DoLN8uUiTN7qHmd/preview
https://docs.google.com/file/d/1Ry1uQBG6ePh-WZjSsEZvMkXNnugUemj8/preview
https://docs.google.com/file/d/1aWqCc_fGfeCGppZymHfxpQJah-L9r9Bj/preview
https://docs.google.com/file/d/1jQlmWrTMdqobrtft0sL4ybZMljpfCtON/preview
https://docs.google.com/file/d/1pkYtsT3DEl8xW5ayxTm0ua3M1aivtQLi/preview


Caso 2: Punta Arenas

https://docs.google.com/file/d/1Q_N0DeQxbMzRUkAe2xopT4jvRFteVQTr/preview
https://docs.google.com/file/d/1KJUuukTtGo8KFwpyLjltmTs9w7Y0woSH/preview
https://docs.google.com/file/d/1fqoXkTfuRb347-OeuBJeCZiw4aEdGGMF/preview
https://docs.google.com/file/d/1er0ND7E1Y7p7iKTnCzh5FCxqVOmtAQlY/preview


Caso 3: Ñuñoa
Cámaras y Dron

https://docs.google.com/file/d/1wXNJizRz0y5SqUpeejFJGrXBaP4EElzm/preview
https://docs.google.com/file/d/1bmT3P5GBLMGzmAhGALrfPdiV6g7x8s2m/preview
https://docs.google.com/file/d/1T9HbVVIpR0Ufx83z2CdE4ZaS139pT0ed/preview


Caso 4: Las Condes - Dron y 360º

http://www.youtube.com/watch?v=hamM5Q5tnh0
http://www.youtube.com/watch?v=cR7ms-c7I00


Recomendaciones
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Definición estratégica 
de ubicación y 

posicionamiento

Evitar ubicación con 
objetos que obstruyan 

escenario

Configuración de 
enfoque

Considerar condiciones 
climáticas y del entorno

Pruebas preliminares 
de campo

Priorizar horarios con 
alta luminosidad

Cámaras alta 
resolución

M
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Conclusiones
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La investigación estudió técnicas relacionadas con la 
recopilación de datos utilizando cámaras de video.

Se analizaron distintas muestras, en diferentes 
condiciones:

Ambientales e iluminación

Cámaras fijas y drones

Posicionamiento, alturas y ángulos



● Se identificaron técnicas 
que permiten obtener 
mejores conteos.

● Papel fundamental en los 
resultados: técnicas 
empleadas por el personal 
para ubicar las cámaras.

● Cada escenario a estudiar 
debe considerar técnicas 
apropiadas de 
implementación.

Conclusiones

http://www.youtube.com/watch?v=aiBfJ02eeGE


● Recomendaciones 
prácticas para mejorar la 
captura de información y 
aprovechar al máximo las 
herramientas de visión 
artificial en este campo de 
investigación.

● Potenciales usos y 
aplicaciones.

Conclusiones

http://www.youtube.com/watch?v=zeMwq6kxd3c
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